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● Precision adjustable pneumatic cushion to absorb    
     the impact of inertia

● Stroke length is able to customized

● With precision linear slides can carry larger loading

Specification Standard stroke
Item Bore size (mm) Ø16 Ø20 Ø25 Ø32 Ø40

Action Double acting
Fluid Air
Pressure range 2~7(200~700) 1.5 ~ 7 ( 150 ~ 700 )
Max. operating pressure 8 ( 800 )
Ambient and fluid temperature 0 ~ 60
Piston speed 50 ~ 500
Lubrication Lubrication free type
Cushion Air cushion
Port size M5 G1/8 G1/4
Sensing device With magnet

Bore size (mm) Standard stroke (mm)

Ø16 50 ~ 1000
Ø20 50 ~ 1000
Ø25 50 ~ 1500
Ø32 50 ~ 1500
Ø40 50 ~ 1500

PRUT2 series Mechanically Jointed Rodless Cylinder (Precision linear guide) 

Product feature

Feature

Theoretical output

Bore size 
(mm) Operating Piston area   

(cm²)
Air pressure (kgf / cm²)

1 2 3 4 5 6 7
Ø16 Push 2.0 — 4 6 8 10 12 14
Ø20 Push 3.1 — 6.2 9.4 12.5 15.7 18.8 21.9
Ø25 Push 4.9 — 9 14 19 24 29 34
Ø32 Push 8.0 — 16 24 32 40 48 56
Ø40 Push 12.5 — 25 37.5 50 62.5 75 87.5
Note: All of above are theoretical data. Before actual adoption, the frictional resistance and mechanical efficiency shall be taken into consideration 
            (about 70% ~ 80%)

Unit: kgf

kgf/cm² (kPa)

kgf/cm² (kPa)

° C

mm/s
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PRUT2 series Mechanically Jointed Rodless Cylinder (Precision linear guide) 

Code of order

Bore size
(mm) Shock absorber model Maximum absorption

(N．ｍ )

16 SAT-1007C 6 
20 SAT-1007C 6
25 SAT-1210C 12
32 SAT-1412C 20
40 SAT-2015C 59

PRUT2 16 x 200 ‒ L ‒  AM2 ‒  95 2

Mark Bore size (mm)

16 Ø16
20 Ø20
25 Ø25
32 Ø32
40 Ø40

Mark Bracket
None Without bracket

L

Mark Sensor quantity
1 1 pc
2 2 pcs

Bore size Stroke (mm)

Ø16
50 ~ 1000

Ø20
Ø25

50 ~ 1500Ø32
Ø40

Any strock available within above 
length with 1 mm as minimum. 

How to select Shock absorber

單位���kg
規格表 標準重量表���PRU �系列��

項目 缸徑 (mm) Ø16 Ø20 Ø25 Ø32 Ø50Ø40
作動型式 双動氣缸

空氣使用流體

使用壓力範圍

使用最大壓力

使用溫度範圍

使用速度範圍

潤�滑

緩衝裝置

配管接頭口徑

磁石裝置 附磁石

氣壓緩衝

自由供給方式

1.5 ~ 7
( 150 ~ 700 ) 

8 ( 800 )
0 ~ 60

50 ~ 500

PT1/4PT1/8M5

缸徑 行程�= 0mm 行程增加100mm時增加之重量

Ø16

Ø32

Ø40

Ø50

0.25

1.62

2.10

4.28

0.1

0.74 0.197

0.354

Ø25

0.47 0.15Ø20

0.415

0.660

訂購稱呼代號

kgf / cm² ( kPa )

kgf / cm² ( kPa )

mm / s 
°C

無記號:不附感應器

S : 感應器記號

(CS-95)

2 : 感應器數量

PRU : 標準型

PRF : 平板型

PRU 16 50 2SL M

PRU

PRF

L M 2SCS-95

16 – Ø16
20 – Ø20
25 – Ø25
32 – Ø32
40 – Ø40
50 – Ø50

Ø16 – 50~1000
Ø20 – 50~1000
Ø25 – 50~1500
Ø32 – 50~1500
Ø40 – 50~1500 
Ø50 – 50~1500

氣 缸 內 徑 氣 缸 行 程 感應器裝置安 裝 腳 架 浮動連接支架機 種 仕 樣

������個感應器

������個感應器

作動規格表與訂購稱呼代號

內部結構圖

理論出力表 單位���kgf

缸�徑
mm

動�作
cm²

Ø16

Ø25

Ø32

Ø40

推

推

Ø20 推

推

推

受壓面積

2.0

4.9

3.14

8.0

12.5

1 2

4

9

16

25

6.2 9.4 12.5 15.7 18.8 21.9

3

6

24

37.5

14

4

8

32

50

19

5

10

40

62.5

24

6

12

48

75

29

7

14

34

56

87.5

空氣壓力 ( kgf / cm² )

註�以上皆為理論數據；實際採用前，須考慮磨擦阻力及機械效率值併加計算。( 約為 70% ~ 80% )

PRU � PRF 系列�－ �機械式無桿缸�

Ø50 推 19.6 39.2 58.8 78.4 98 117.2 137.2

機械接合式
標準型

PRU

機械接合式
橢圓型

PRE

機械接合式
高精度導軌型

PRET

機械接合式
塑鋼滑塊型

PRES

機械接合式
平板型

PRF

機械接合式
高精度導軌型

PRUT

磁偶式
單軸標準型

MRD

MRB
磁偶式
側面固定型

MRBT
磁偶式
高精度導軌型

MRX
磁偶式
附滑軌型

MRU
磁偶式
自潤軸承型

MRH
磁偶式
線型軸承型

MRY
磁偶式
双滑軌型

Code of order

CS-95

Mark Sensor switch
None Without sensor switch

95 CS-95

單位���kg
規格表 標準重量表

項目 缸徑 (mm) Ø16 Ø20 Ø25 Ø32 Ø40
作動型式 雙動氣缸

空氣使用流體

使用壓力範圍

使用最大壓力

使用溫度範圍

使用速度範圍

潤�滑

緩衝裝置

配管接頭口徑

磁石裝置 附磁石

氣壓緩衝

自由供給方式

1.5 ~ 7
( 150 ~ 700 ) 

8 ( 800 )
0 ~ 60

50 ~ 500

PT1/8 PT1/4M5X0.8

缸徑 行程�= 0mm 行程增加100mm時增加之重量

Ø20 0.3 0.16

0.2 0.11Ø16

Ø25 0.6 0.23

Ø32 1.3 0.37

Ø40 1.9 0.49

訂購稱呼代號

kgf / cm² ( kPa )

kgf / cm² ( kPa )

mm / s
°C

PRE 16 50

PRE

16 – Ø16
20 – Ø20
25 – Ø25
32 – Ø32
40 – Ø40

Ø16 – 50~1000
Ø20 – 50~1000
Ø25 – 50~1500 
Ø32 – 50~1500
Ø40 – 50~1500

氣 缸 內 徑 氣 缸 行 程機 種 仕 樣

無記號:不附感應器

S : 感應器記號

(CS-95)

2SCS-95

2SDCS-9D

2S

感應器裝置

2 : 感應器數量

SG : 感應器數量��������適用於����規格�

SB : 感應器數量��������適用於����規格�

SD : 感應器數量��������適用於����規格�

������個感應器

������個感應器

作動規格表與訂購稱呼代號

內部結構圖

理論出力表 單位���kgf

缸�徑
mm

動�作 受壓面積
cm²

Ø20

Ø25

Ø32

推

Ø16 推

推

推

3.15

2.10

5.03

8.04

1

Ø40 推 12.7

2

6.3

10.06

16.08

4.2

25.4

3

9.45

15.09

24.12

6.3

38.1

4

12.6

20.12

32.16

8.4

50.8

5

15.75

25.15

40.2

10.5

63.5

6

18.9

30.18

48.24

12.6

76.2

7
14.7

22.05

35.21

56.28

88.9

空氣壓力 ( kgf / cm² )

註�以上皆為理論數據；實際採用前，須考慮磨擦阻力及機械效率值併加計算。( 約為 70% ~ 80% )

PRE 系列�－ �機械接合式無桿氣缸�

F

F

F : 前端進氣
L : 集中進氣

進 氣 位 置

L

適用於�������規格�

CH
EL
ICC

S-9
D

機械接合式
標準型

PRU

機械接合式
橢圓型

PRE

機械接合式
高精度導軌型

PRET

機械接合式
塑鋼滑塊型

PRES

機械接合式
平板型

PRF

機械接合式
高精度導軌型

PRUT

磁偶式
單軸標準型

MRD

MRB
磁偶式
側面固定型

MRBT
磁偶式
高精度導軌型

MRX
磁偶式
附滑軌型

MRU
磁偶式
自潤軸承型

MRH
磁偶式
線型軸承型

MRY
磁偶式
双滑軌型

Image

Please refer to P.8-2.16

5

3 4 5 621

1

2

6

3

Mark Cushion option Cushion
None Without cushion

A  : Shock absorber 

M :  Air cushioning base

AM1 Left side with shock absorber
AM2 Both sides with shock absorbers
AM3 Right side with shock absorber

4
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外觀圖形尺寸

機械式無桿缸系列

內部結構圖
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Internal structure

PRUT2 series Mechanically Jointed Rodless Cylinder (Precision linear guide) 

Product feature

Product weight

Bore 
size(mm) Stroke = 0mm Additional 

weight
Ø16 0.37 0.24
Ø20 0.86 0.39
Ø25 1.16 0.44
Ø32 2.24 0.69
Ø40 2.92 0.81

Note: Additional weight per each 100 mm in 
           ± 5% difference

Unit: kg

外觀圖形尺寸

機械式無桿缸系列

內部結構圖
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Components  and material list
NO. Item Material NO. Item Material
01 Body Aluminum alloy 19 Air cushion packing NBR
02 Slider Aluminum alloy 20 End cap screw Carbon steel
03 Slider cap Aluminum alloy 21 Piston magnet Alloy steel
04 Left end cap Aluminum alloy 22 End cap O-ring NBR
05 Right end cap Aluminum alloy 23 Air cushion pin O-ring_1 NBR
06 Piston POM 24 Air cushion pin O-ring_2 NBR
07 Air cushion lever (left) POM 25 Air cushion pin O-ring NBR
08 Air cushion lever (right) POM 26 Cap screw Carbon steel
09 Outer belt block POM 27 Slider plate screw Carbon steel
10 Belt guide block POM 28 Inner belt screw Carbon steel
11 Slider plate NBR 29 Slider bracket Carbon steel
12 Cover POM 30 Slider block Carbon steel
13 Inner belt TPU 31 Rail slider Carbon steel
14 Air cushion pin Copper Alloy 32 Rail slider block Carbon steel
15 Bush Stainless steel 33 Rail Carbon steel
16 Outer belt Stainless steel 34 Hexagon socket head cap screw Alloy steel
17 Magnet belt Rubber magnet 35 Hexagon socket head cap screw Alloy steel
18 Piston packing NBR

Mounting type

編�號 項��目 材��質 項��目 材��質

01
02
03
04
05
06
07
08
09
10

編�號

15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

牙��套

內鋼帶固定螺絲

外鋼帶

磁��條

活塞迫緊

緩衝迫緊

端蓋固定螺絲

活塞磁鐵

不銹鋼

不銹鋼

橡��膠

耐油膠

耐油膠

緩衝針�型環 耐油膠

緩衝針�型環�� 耐油膠

緩衝針�型環�� 耐油膠

端蓋�型環 耐油膠

中碳鋼

合金鋼

本��體

滑��塊

滑塊壓板

端��蓋��右�

端��蓋��左�

活��塞

緩衝桿��左�

緩衝桿��右�

鋼帶導引塊

外鋼帶壓塊

鋁合金

鋁合金

鋁合金

鋁合金

銅合金

塑��鋼

塑��鋼

塑��鋼

塑��鋼

塑��鋼

塑��鋼

11 25滑塊壓條 耐油膠

12 26蓋��板

13 27內鋼帶 不銹鋼

14 28緩衝針 銅合金 中碳鋼

滑塊壓板固定螺絲 中碳鋼

蓋板固定螺絲 中碳鋼

零件名稱及相關材料表

內部結構圖

零件名稱及材料表

固定形式

���������������������

��������������������������������������������������������������������������������������������������

�������������������

PRU � PRF 系列�－ �機械接合式無桿氣缸�

14 1215 202513 181601 09
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Model Bore size
(mm)

Stroke
(mm)

Theoretical force in 6 
bar (N)

Max. load (N) Max. Moment allowable (Nm)

Fp Fy Mz Mx My
16 50~1000 121 500 500 16 15 16
20 50~1000 189 1000 1000 90 35 90
25 50~1500 294 1500 1500 100 50 100
32 50~1500 482 3000 3000 200 100 200
40 50~1500 754 4000 4000 200 140 200

PRUT2

PRUT2 series Mechanically Jointed Rodless Cylinder (Precision linear guide) 

 Installation

Load and moment allowable

Load weight and piston speed

Load weight and stroke length

The maximum allowable moment is to calculate the piston of center 
of gravity. In general situation, the moment of load can not exceed 
the allowable range. If the moment of load is not single direction, its 
value can not bigger than 1.

The shock absorbing device at end of cylinder is 
adjustable for preventing damage from huge impact. 
The shock absorber shall be applied before the cylinder 
produce high movements.

The long stroke cylinder may curve when load weight 
increased. The support bracket shall be considered to 
apply at the middle of stroke for preventing deforming.

容許荷重及力距

20

Mz Mx My
最大容許力矩�(Nm)製作行程

(mm)(mm) (N)
6bar 時的理論出力缸�徑 最大負載�(N)

Fp
機種式樣

50~1000

25 50~1500 294 1500 100 50 100

32 50~1500 482 3000 200 100 200

40 50~1500 754 4000

Fy

16 50~1000 121 500 16 15 16500

189 90 35 90

1500

1000 1000

3000

4000 200 140 200

PRUT

負載重量與移動速度

負載重量與氣缸長度

最大容許力矩是以活塞中心為原點計算

在實際移動的情形下，負載所產生的力矩不可超出容許範圍

若負載所產生的力矩並非單一方向，則所產生之力矩相加不可大於��。

在行程較長的情況下，當負載重量較重時可能會

使鋁管產生翹曲。為了支撐鋁管必須在行程中段

增加支撐腳架，以防止鋁管翹曲。

氣缸末端之緩衝可以調整，以確保氣缸不會因為

過大的衝擊力撞擊而損壞結構。若氣缸作動時所

產生的動能過大時，則必須外加緩衝機構以維持

氣缸的正常作動。

�����[kg]

�
��
��
�
��
�
�
�
�
 [m

/s
]
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��������������L [mm]
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Mx = Fp x R1 My = Fp x R2 Mz = Fp x R1
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Mx max

+
My

My max
+

Mz
Mz max

+
Fp

Fp max
+

Fy
Fy max

≤ 1

W
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W

L L

設計、安裝參考資料

PRUT 系列�－ �機械接合式無桿氣缸���高精度導軌型����

Mz

Mx My

Fp

Fy
R2

R1

容許荷重及力距

20

Mz Mx My
最大容許力矩�(Nm)製作行程

(mm)(mm) (N)
6bar 時的理論出力缸�徑 最大負載�(N)

Fp
機種式樣

50~1000

25 50~1500 294 1500 100 50 100

32 50~1500 482 3000 200 100 200

40 50~1500 754 4000

Fy

16 50~1000 121 500 16 15 16500

189 90 35 90

1500

1000 1000

3000

4000 200 140 200

PRUT

負載重量與移動速度

負載重量與氣缸長度

最大容許力矩是以活塞中心為原點計算

在實際移動的情形下，負載所產生的力矩不可超出容許範圍

若負載所產生的力矩並非單一方向，則所產生之力矩相加不可大於��。

在行程較長的情況下，當負載重量較重時可能會

使鋁管產生翹曲。為了支撐鋁管必須在行程中段

增加支撐腳架，以防止鋁管翹曲。

氣缸末端之緩衝可以調整，以確保氣缸不會因為

過大的衝擊力撞擊而損壞結構。若氣缸作動時所

產生的動能過大時，則必須外加緩衝機構以維持

氣缸的正常作動。
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+
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設計、安裝參考資料

PRUT 系列�－ �機械接合式無桿氣缸���高精度導軌型����

Mz

Mx My

Fp

Fy
R2

R1

容許荷重及力距

20

Mz Mx My
最大容許力矩�(Nm)製作行程

(mm)(mm) (N)
6bar 時的理論出力缸�徑 最大負載�(N)

Fp
機種式樣

50~1000

25 50~1500 294 1500 100 50 100

32 50~1500 482 3000 200 100 200

40 50~1500 754 4000

Fy

16 50~1000 121 500 16 15 16500

189 90 35 90

1500

1000 1000

3000

4000 200 140 200

PRUT

負載重量與移動速度

負載重量與氣缸長度

最大容許力矩是以活塞中心為原點計算

在實際移動的情形下，負載所產生的力矩不可超出容許範圍

若負載所產生的力矩並非單一方向，則所產生之力矩相加不可大於��。

在行程較長的情況下，當負載重量較重時可能會

使鋁管產生翹曲。為了支撐鋁管必須在行程中段

增加支撐腳架，以防止鋁管翹曲。

氣缸末端之緩衝可以調整，以確保氣缸不會因為

過大的衝擊力撞擊而損壞結構。若氣缸作動時所

產生的動能過大時，則必須外加緩衝機構以維持

氣缸的正常作動。
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設計、安裝參考資料

PRUT 系列�－ �機械接合式無桿氣缸���高精度導軌型����

Mz

Mx My

Fp

Fy
R2

R1

容許荷重及力距

20

Mz Mx My
最大容許力矩�(Nm)製作行程

(mm)(mm) (N)
6bar 時的理論出力缸�徑 最大負載�(N)

Fp
機種式樣

50~1000

25 50~1500 294 1500 100 50 100

32 50~1500 482 3000 200 100 200

40 50~1500 754 4000

Fy

16 50~1000 121 500 16 15 16500

189 90 35 90

1500

1000 1000

3000

4000 200 140 200

PRUT

負載重量與移動速度

負載重量與氣缸長度

最大容許力矩是以活塞中心為原點計算

在實際移動的情形下，負載所產生的力矩不可超出容許範圍

若負載所產生的力矩並非單一方向，則所產生之力矩相加不可大於��。

在行程較長的情況下，當負載重量較重時可能會

使鋁管產生翹曲。為了支撐鋁管必須在行程中段

增加支撐腳架，以防止鋁管翹曲。

氣缸末端之緩衝可以調整，以確保氣缸不會因為

過大的衝擊力撞擊而損壞結構。若氣缸作動時所

產生的動能過大時，則必須外加緩衝機構以維持

氣缸的正常作動。
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PRUT 系列�－ �機械接合式無桿氣缸���高精度導軌型����
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6-8.35

PRUT2 series Mechanically Jointed Rodless Cylinder (Precision linear guide) 

Dimensions

PRUT2 Ø16 ~ Ø40

Shock absorber assembly and dimension

A B C D E F G H I J K L M N O P Q R S T U V

Ø16 65 30 18 45 6.4 14 M3×0.5P×9dp 55 40 53.6 29.6 M4×0.7P×8dp 30 70 36 90 20 19.5 1 4 4 3

Ø20 80 37 24 55 6 22 M4×0.7P×12dp 69 50.5 66 37 M5×0.8P×10dp 35 85 45 120 30 29.5 1 4 4 3

Ø25 100 42 27 67.5 8.7 22 M5×0.8P×15dp 74 53 77.9 45.3 M6×1P×12dp 60 120 50 144 40 39.5 1 5 5 3

Ø32 125 54 36 88.3 9.5 25.5 M6×1P×15dp 89 62 103.1 61.1 M6×1P×12dp 80 160 64 184 40 39.5 1 6 6 4

Ø40 150 69 54 95.5 7.5 28 M6×1P×15dp 106.5 72 108 61 M6×1P×12dp 100 200 78 226 50 49.5 1 6 6 4

A B C D E F G H I J K

Ø16 21.5 24.4 M10x1.0P 31.9 29 36.5 12 48 30 30 25

Ø20 26 26 M10x1.0P 34 35 42.5 15 48 36.5 32 25

Ø25 28 31.5 M12x1.0P 40.5 37 44.5 15 48 39 37 50

Ø32 35 36.5 M14x1.5P 46.5 45 52.5 15 48 48 42 50

Ø40 42 50 M20x1.5P 64 56 66 20 48 58.5 58 60

Ø25
Ø20

Ø32

A B C D E F H I J K L N O P Q RMG

Ø40

S VT

Ø16 3065 18 45 55 53.640 29.6 70M3x0.5Px9dp 19.5M4x0.7Px8dp 36 9030 206.4 14 1 34 4

3780 24 55 69 6650.5 37 85M4x0.7Px12dp 29.5M5x0.8Px10dp 45 12035 306 22 1 34 4

U

100 42 27 67.5 74 53 77.9 45.3 120 50 144 39.560M5x0.8Px15dp 408.7 22 M6x1Px12dp 1 35 5

54125 36 88.3 89 103.162 61.1 160M6x1Px15dp 39.564M6x1Px12dp 18480 4025.59.5 1 46 6

69150 54 95.5 106.57.5 10872 61 200 49.5M6x1Px15dp 78M6x1Px12dp 50226100 128 46 6

緩衝裝置

A E F

B

D

J

I

K

H

G

C

PRUT Ø16 ~ Ø40
PRUT × ST

代號
缸徑

Ø25
Ø20

Ø32

A B GD E F H I J KC

Ø40

Ø16 24.421.5 1231.9 48 3030 25M10x1.0P 29 36.5

2626 1534 48 3236.5 25M10x1.0P 35 42.5

28 31.5 1540.5 39 37 50M12x1.0P 37 44.5 48

36.535 1546.5 4248 50M14x1.5P 45 52.5 48

5042 2064 56 5858.5 60M20x1.5P 66 48

SAT-1007C

SAT-1007C

SAT-1210C

SAT-1412C

SAT-2015C

6 N • m

6 N • m

10 N • m

20 N • m

59 N • m

Ø25
Ø20

Ø32
Ø40

Ø16

最大吸收能量氣缸內徑 緩衝器機種

油壓緩衝器選購表

外觀圖形尺寸

PRUT 系列�－ �機械接合式無桿氣缸���高精度導軌型����
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機械接合式
橢圓型

PRE

機械接合式
高精度導軌型

PRET

機械接合式
塑鋼滑塊型

PRES

機械接合式
平板型

PRF

機械接合式
高精度導軌型

PRUT

磁偶式
單軸標準型

MRD

MRB
磁偶式
側面固定型

MRBT
磁偶式
高精度導軌型

MRX
磁偶式
附滑軌型

MRU
磁偶式
自潤軸承型

MRH
磁偶式
線型軸承型

MRY
磁偶式
双滑軌型

Ø25
Ø20

Ø32

A B C D E F H I J K L N O P Q RMG

Ø40

S VT

Ø16 3065 18 45 55 53.640 29.6 70M3x0.5Px9dp 19.5M4x0.7Px8dp 36 9030 206.4 14 1 34 4

3780 24 55 69 6650.5 37 85M4x0.7Px12dp 29.5M5x0.8Px10dp 45 12035 306 22 1 34 4

U

100 42 27 67.5 74 53 77.9 45.3 120 50 144 39.560M5x0.8Px15dp 408.7 22 M6x1Px12dp 1 35 5

54125 36 88.3 89 103.162 61.1 160M6x1Px15dp 39.564M6x1Px12dp 18480 4025.59.5 1 46 6

69150 54 95.5 106.57.5 10872 61 200 49.5M6x1Px15dp 78M6x1Px12dp 50226100 128 46 6
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Ø16 24.421.5 1231.9 48 3030 25M10x1.0P 29 36.5

2626 1534 48 3236.5 25M10x1.0P 35 42.5

28 31.5 1540.5 39 37 50M12x1.0P 37 44.5 48

36.535 1546.5 4248 50M14x1.5P 45 52.5 48

5042 2064 56 5858.5 60M20x1.5P 66 48
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最大吸收能量氣缸內徑 緩衝器機種

油壓緩衝器選購表

外觀圖形尺寸

PRUT 系列�－ �機械接合式無桿氣缸���高精度導軌型����
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塑鋼滑塊型

PRES

機械接合式
平板型
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Unit: mm

Unit: mm

Mark

Mark

Bore size

Bore size
Bore size (mm) Shock absorber list Maximum absroption

(N．ｍ )

Ø16 SAT-1007C 6
Ø20 SAT-1007C 6
Ø25 SAT-1210C 12
Ø32 SAT-1412C 20
Ø40 SAT-2015C 59

How to select Shock absorber



6-8.36

PRUT2 series Mechanically Jointed Rodless Cylinder (Precision linear guide) 

Mounting type and operation of sensor switch

Multiple using example

Sensor switch mounting type Sensor switch installation

Sensor switch setting and operating rangeOperating range 

Sensor switch is fixed on the cylinder body. The 
magnetic piston head will activate the Sensor switch 
when it enters the operatingrange. It has 0.5mm 
differential.

When piston head moves the switch setting and 
adjustment will be based on the responding 
range generated by the magnetic field and the 
switch. (Please refer to the below table)

Model CS - 95
Bore size Operating range(F) Hysteresis(R)

Ø16 10 1
Ø20 9 1.2
Ø25 9 1.2
Ø32 13 1.2
Ø40 10.5 1.5

Unit: mm

Multiple using example

感應器安裝感應器之固定型式

Horizontal mounting Moving operation

組裝仕樣與感應動作設定

CS - 95機��種

氣缸缸徑 動作範圍�(F) 感應差�(R)

Ø16

Ø25
Ø32
Ø40

10

9
13

10.5

1

1.2
Ø20 9 1.2

1.2
1.5

單位：mm

PRU(F) / PRUT 系列�－ �機械接合式無桿氣缸

Insert and slide in the sensor switch
from the side of the cyl inder and
secure it with the screw provided.

Turn the sensor switch and make it
parallel with the bottom of sensor
switch.

Adjusting sensor switch to the correct
position and tighten the screw.

Sensor swi tch is  f ixed on the cyl inder body.
The magnet ic  p is ton head wi l l  act ivate the
Sensor swi tch when i t  enters the operat ing
range.  I t  has 0.5mm di fferent ia l .

When piston head moves the switch setting and
adjustment will be based on the responding range
generated by the magnetic field and the switch.
(Please refer to the right table)

Sensing range

Operating range

Sensor switch introduction

CS - 95

CS - 95 Brown (+)
Blue(–)

Voltage: DC 5~120V
AC 5~120V

Magnet

Fixed screw
Light

Sensor switch

Sensing range(G)

Operating range (F)Hysteresis(R)

Most sensitive position

Hysteresis(R)

Multiple using example
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Horizontal mounting Moving operation
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When piston head moves the switch setting and
adjustment will be based on the responding range
generated by the magnetic field and the switch.
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Sensing range

Operating range

Sensor switch introduction

CS - 95
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Blue(–)
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Fixed screw
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Sensor switch
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Operating range (F)Hysteresis(R)
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Multiple using example
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from the side of the cyl inder and
secure it with the screw provided.

Turn the sensor switch and make it
parallel with the bottom of sensor
switch.

Adjusting sensor switch to the correct
position and tighten the screw.

Sensor swi tch is  f ixed on the cyl inder body.
The magnet ic  p is ton head wi l l  act ivate the
Sensor swi tch when i t  enters the operat ing
range.  I t  has 0.5mm di fferent ia l .

When piston head moves the switch setting and
adjustment will be based on the responding range
generated by the magnetic field and the switch.
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Sensor switch introduction
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Fixed screw
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Sensor switch
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Operating range (F)Hysteresis(R)
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PRU(F) / PRUT 系列�－ �機械接合式無桿氣缸

Insert and slide in the sensor switch
from the side of the cyl inder and
secure it with the screw provided.

Turn the sensor switch and make it
parallel with the bottom of sensor
switch.

Adjusting sensor switch to the correct
position and tighten the screw.

Sensor swi tch is  f ixed on the cyl inder body.
The magnet ic  p is ton head wi l l  act ivate the
Sensor swi tch when i t  enters the operat ing
range.  I t  has 0.5mm di fferent ia l .

When piston head moves the switch setting and
adjustment will be based on the responding range
generated by the magnetic field and the switch.
(Please refer to the right table)

Sensing range

Operating range

Sensor switch introduction

CS - 95

CS - 95 Brown (+)
Blue(–)

Voltage: DC 5~120V
AC 5~120V

Magnet

Fixed screw
Light

Sensor switch

Sensing range(G)

Operating range (F)Hysteresis(R)

Most sensitive position

Hysteresis(R)

Sensor switch introduction

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-9D

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-9Ｂ

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 30VVoltage:
CS-8Ｂ

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-15Ｂ

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-95

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-30E

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-100

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-15T

DC 5 ~ 30VVoltage:
CS-15TN(P)

Brown (+)
Black
Blue     (‒)CS-15TN

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-6T

Brown (+)
Blue     (‒)

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 30VVoltage:
CS-8G

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 30VVoltage:
CS-7B

Brown (+)
Black
Blue     (‒)

DC 4.5 ~ 28VVoltage:
CS-8GN(P)

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 30VVoltage:
CS-30EN(P)

DC 10 ~ 28VVoltage:
CS-180 Brown (+)

Blue     (‒)

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 10 ~ 28VVoltage:
CS-181 Brown (+)

Blue     (‒)

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-9H

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 30VVoltage:
CS-5G

Brown (+)
Black
Blue     (‒)

DC 5 ~ 30VVoltage:
CS-9DN(P)

DC 4.5~28VVoltage:
CS-5GN(P)

Brown (+)
Black
Blue     (‒)

Sensor switch setting and operating range


