


● Capable of securing large workpieces or carrying heavy loads 
     with long fixtures.

● Higher rigidity Rail,High Precision

● Dust-resistant design to avoid dust entering.

● Gear and rack transmission for precise center gripper.
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Product weight
Model HMF 25 x 25 HMF 25 x 50 HMF 25 x 100

Weight (kg) 1.6 2 2.5
Model HMF 32 x 30 HMF 32 x 60 HMF 32 x 120

Weight (kg) 2.5 2.8 3.2
Model HMF 40 x 40 HMF 40 x 80 HMF 40 x 160

Weight (kg) 4.8 5.5 6.8
Note: All of above are theoretical  data. Weight tolerance about±5%

Feature

HMF series Sliding Parallel Gripper
Product features/ Code of order/ Product weight

Specification 
Item Bore size (mm) Ø25 Ø32 Ø40

Action Double acting
Fluid Air
Pressure range 1.5 ~ 7 ( 150 ~ 700 )
Ambient and fluid temperature 5 ~ 60

Lubrication
Cylinder Lubrication free type
Slide rail Lubrication required

Closing stroke 25, 50, 100 30, 60, 120 40, 80, 160
Port size M5 PT 1/8 PT 1/8
Sensing device With magnet

kgf / cm² (kPa)

mm

° C

Mark Bore size (mm)

25 Ø25
32 Ø32
40 Ø40

Stroke (mm) Bore size (mm)

25, 50, 100 25
30, 60, 120 30
40, 80, 160 40

Mark Sensor switch
None Without sensor switch

9D CS-9D
9B CS-9B

HMF   25 x 50 ‒ 9D 2

Mark Sensor quantity
1 With 1 sensor switche 
2 With 2 sensor switches 

Code of order
3 421

1

2

43

CS-9D CS-9B

感應器固定座 CS-8G CS-8B CS-9D

CS-9G

CS-9B

CS-15B CS-15TNS-8 CS-7B CS-100CS-30E

CS-5G CS-5GN(P)

CS-8GN(P)

CS-180

CS-9T

CS-95 CS-9H

CS-9DN(P)

CS-15TN

CS-15TN(P) CS-6T(H)

感應器固定座 CS-8G CS-8B CS-9D

CS-9G

CS-9B

CS-15B CS-15TNS-8 CS-7B CS-100CS-30E

CS-5G CS-5GN(P)

CS-8GN(P)

CS-180

CS-9T

CS-95 CS-9H

CS-9DN(P)

CS-15TN

CS-15TN(P) CS-6T(H)

Image

Please refer to P.8-2.9Please refer to P.8-2.9
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CVFR 系列 壓力流量傳感器
外觀圖形尺寸

內部結構圖

Mounting type
Bottom mounting Top side mounting
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Internal structure

HMF series Sliding Parallel Gripper
Product features/ Mounting type

Components and material list
No. Item Material No. Item Material
01 Body Aluminum alloy 10 Magnetic Rare earth material
02 Front cover Aluminum alloy 11 Alignment cap Aluminum alloy
03 Rear cover Aluminum alloy 12 Gear shaft Alloy steel
04 Action lever Carbon steel 13 Cushion gasket NBR
05 Slider Aluminum alloy 14 O-ring NBR
06 Rail Bearing steel 15 Piston packing NBR
07 Gear Stainless steel 16 O-ring NBR
08 Piston Aluminum alloy 17 O-ring NBR
09 Wear ring POM 18 — —

CVFR 系列 壓力流量傳感器
外觀圖形尺寸

內部結構圖

Mounting type
Bottom mounting Top side mounting

02 01 0304 05 06

07 080910 11121314 15 16 17

Gripping force characteristic   

G
rip

pi
ng

 fo
rc

e 
(K

gf
)

HMF 25

Gripping point length L(mm)

Pressure: Kgf/cm2

0
10

20

30

40

50

60

70

30 60 90 150120

G
rip

pi
ng

 fo
rc

e 
(K

gf
)

HMF 32

Gripping point length L(mm)

Pressure: Kgf/cm2

0

20

40

60

80

100

120

40 80 120 200160

G
rip

pi
ng

 fo
rc

e 
(K

gf
)

HMF 40

Gripping point length L(mm)

Pressure: Kgf/cm2

0
20
40
60
80

100
120
140
160

50 100 150 250200

1
2
3
4
5
6
7

1
2
3
45
6
7

1

2
3

4
5

6
7



417

HMF series Sliding Parallel Gripper
Dimensions

HMF 系列 － 滑軌型平行機械夾 ( 超薄型 )

外觀圖形尺寸
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SECTION A-A'

A B C D E F

HMF 25x25 145 37.5 — 70 2 25
HMF 25x50 170 29.5 28 55 4 50

HMF 25x100 220 30 50 60 4 100

Model
Mark

Unit: mm

HMF 系列 － 滑軌型平行機械夾 ( 超薄型 )

外觀圖形尺寸
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HMF 系列 － 滑軌型平行機械夾 ( 超薄型 )

外觀圖形尺寸
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HMF series Sliding Parallel Gripper
Dimensions

A B C D E F

HMF 32x30 180 21 38 62 4 30
HMF 32x60 210 33 42 60 4 60

HMF 32x120 270 37.5 65 65 4 120

Model
Mark

Unit: mm
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HMF series Sliding Parallel Gripper
Dimensions

HMF 系列 － 滑軌型平行機械夾 ( 超薄型 )

外觀圖形尺寸
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HMF 40x160 330 35 50 60 6 160 50

Model
Mark

Unit: mm
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HMF series Sliding Parallel Gripper
Mounting type and operation of sensor switch

HDF 系列�－ �滑軌型平行機械夾���超薄型��

組裝仕樣與感應動作設定

感應器之固定型式與尺寸

感應範圍 感應器之設定與動作範圍

接線型式動作範圍

感應器固定於本體上，當活塞移動而
接近感應器時，磁鐵磁場促使磁簧開
關動作之範圍；而磁場與開關之應答
間約有0.5mm左右之誤差。

當活塞作位移動作時，磁場與開關之
穩定應答範圍，其範圍作為開關之設
定與調整之參考依據。（請參閱下表
數據。）

指示燈

固定螺絲 磁簧開關

感應範圍

動作範圍感應差

磁鐵

���

最高感度位置

���

���

��� 感應差

使用電壓：
AC  5 ~ 120V
DC  5 ~ 120V

使用電壓：
AC  5 ~ 120V
DC  5 ~ 120V棕

藍
(+)
(  )

CS-9D

CHELICCS-9D

棕
藍

(+)
(  )

CS-9B

機種
氣缸缸徑 動作範圍 (F) 感應差 (R)

單位:mm

1
1.2

8
10
11

12
16
20 1.2

CS-9D(B/H)

Sensor switch mounting type

Sensing range

Operating range

Sensor switch is fixed on the cylinder body.
The magnetic piston head will activate the
Sensor switch when it enters the operating
range. It has 0.5mm deviation.

When piston moves the switch setting and 
adjustment will be based on the responding 
range generated by the magnetic field and 
the switch. (Please refer to the below or 
right table)

Model CS-9D(B)
Bore size Operating range (F) Hysteresis(R)

Ø25 14 ( 12 ) 1
 Ø32 14 ( 12 ) 1
Ø40 14 ( 12 ) 1

Unit: mm

Sensor swtich code

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-9D

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-9Ｂ

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 30VVoltage:
CS-8Ｂ

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-15Ｂ

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-95

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-30E

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-100

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-15T

DC 5 ~ 30VVoltage:
CS-15TN(P)

Brown (+)
Black
Blue     (‒)CS-15TN

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-6T

Brown (+)
Blue     (‒)

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 30VVoltage:
CS-8G

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 30VVoltage:
CS-7B

Brown (+)
Black
Blue     (‒)

DC 4.5 ~ 28VVoltage:
CS-8GN(P)

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 30VVoltage:
CS-30EN(P)

DC 10 ~ 28VVoltage:
CS-180 Brown (+)

Blue     (‒)

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 10 ~ 28VVoltage:
CS-181 Brown (+)

Blue     (‒)

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-9H

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 30VVoltage:
CS-5G

Brown (+)
Black
Blue     (‒)

DC 5 ~ 30VVoltage:
CS-9DN(P)

DC 4.5~28VVoltage:
CS-5GN(P)

Brown (+)
Black
Blue     (‒)

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-9D

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-9Ｂ

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 30VVoltage:
CS-8Ｂ

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-15Ｂ

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-95

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-30E

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-100

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-15T

DC 5 ~ 30VVoltage:
CS-15TN(P)

Brown (+)
Black
Blue     (‒)CS-15TN

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-6T

Brown (+)
Blue     (‒)

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 30VVoltage:
CS-8G

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 30VVoltage:
CS-7B

Brown (+)
Black
Blue     (‒)

DC 4.5 ~ 28VVoltage:
CS-8GN(P)

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 30VVoltage:
CS-30EN(P)

DC 10 ~ 28VVoltage:
CS-180 Brown (+)

Blue     (‒)

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 10 ~ 28VVoltage:
CS-181 Brown (+)

Blue     (‒)

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

Voltage:
CS-9H

Brown (+)
Blue     (‒)

DC 5 ~ 30VVoltage:
CS-5G

Brown (+)
Black
Blue     (‒)

DC 5 ~ 30VVoltage:
CS-9DN(P)

DC 4.5~28VVoltage:
CS-5GN(P)

Brown (+)
Black
Blue     (‒)

Sensor switch setting and operating range

HDF 系列�－ �滑軌型平行機械夾���超薄型��

組裝仕樣與感應動作設定

Sensor switch mounting type

Sensor switch introduction

�����

CS-9H

���������
��������

CS-9D

CHELICCS-9D

���������
��������

CS-9B

CHELICCS-9D

���������
��������

Model
Bore size Operating range (F) Hysteresis(R)

Unit: mm

1
1.2

8
10
11

12
16
20 1.2

CS-9D(B/H)

Sensor switch is fixed on the cylinder body. 
The magnetic piston head will activate the 
sensor switch when it enters the operating 
range. It has 0.5mm differential.                  

When piston head moves the switch setting 
and adjustment will be based on the responding 
range generated by the magnetic field and 
the switch.(Please refer to the below table)

Sensing range

Operating range

Sensor switch setting and operating range
Light

Fixed screw Sensor switch

Sensing range(G)

Operating range (F)Hysteresis(R)

Magnet

Most sensitive position

Hysteresis(R)

Voltage: DC 5~120V
AC 5~120V

Voltage: DC 5~240V
AC 5~240V

Voltage: DC 5~120V
AC 5~120V


