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EMW2 系列 － 電動迴轉機械夾
特點、規格表 、訂購稱呼代號

● 夾持與旋轉結合於一體

● 夾爪採用楔形斜面結構

● 可控制迴轉角度、速度、扭力

特點

EMW2 ‒ 10 ‒ 03 ‒ 8B ‒ 2訂購稱呼代號
2 31 4

1 代號 感應器數量
1 附 1 個
2 附 2 個

4代號 馬達尺寸 夾爪缸徑 開閉行程 (mm)

10 □ 35 Ø10 4
16 □ 35 Ø16 5
20 □ 57 Ø20 8
25 □ 57 Ø25 12

代號 線長 (m)

03 3
05 5

2

標配 3m

代號 感應器裝置
無記號 不附感應器

8B CS-8B

3

CS-8B

示意圖感應器固定座 CS-8G CS-8B CS-9D

CS-9G

CS-9B

CS-15B CS-15TNS-8 CS-7B CS-100CS-30E

CS-5G CS-5GN(P)

CS-8GN(P)

CS-180

CS-65

CS-95 CS-9H

CS-9DN(P)

CS-15TN

CS-15TN(P) CS-6T(H)

規格表
EMW2-10 EMW2-16 EMW2-20 EMW2-25

夾爪部

開閉行程 4 5 8 12
作動形式 複動式
使用流體 空氣
夾爪部使用壓力 2 ~ 7 ( 200 ~ 700 )
使用溫度範圍 5~60

迴轉部

馬達形式 步進馬達
馬達尺寸 □ 35 □ 57
旋轉扭力 0.15 0.42
旋轉速度 5 ~ 100
重量 0.6 0.75 1.6 2
馬達單圈解析度 4000
使用溫度範圍 5~60
使用濕度範圍 35~85
重複精度 ±0.3
通訊協議 RS485
工作電壓 24
電流 1.8 4
防護等級 IP40

項目 規格
mm

℃

Kgf/cm²(kPa)

N .m

RPM

Kg

%

V

℃

°

A

註 : 1. 根據電線的長度、負載重量、安裝條件等，會造成速度與扭力的變化，電線長度超過 5m 的場合，速度與扭力每 5m 最多下降 10%。 
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EMW2 系列 － 電動迴轉機械夾
夾持力特性圖

迴轉角度 夾爪原點位置A

由夾爪側看，迴轉缸B通氣孔通氣時。

夾爪原點位置B

由夾爪側看，迴轉缸B通氣孔通氣時。
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RMW 系列

迴轉夾持氣缸

B通氣孔進氣時，夾爪在水平
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迴轉角度 夾爪原點位置A

由夾爪側看，迴轉缸B通氣孔通氣時。

夾爪原點位置B

由夾爪側看，迴轉缸B通氣孔通氣時。
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內徑夾持力特性圖
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EMW2 系列 － 電動迴轉機械夾
外觀圖形尺寸
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EMW2 系列 － 電動迴轉機械夾
外觀圖形尺寸
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EMW2 系列 － 電動迴轉機械夾
外觀圖形尺寸
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EMW2 系列 － 電動迴轉機械夾
外觀圖形尺寸
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L
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485A
485B
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Ground

Ground

EM2 系列 － 電動迴轉機械夾
馬達配線圖

EM2-10 / EM2-16  馬達配線圖

文字標籤
V+ 電源正極
V- 電源負極

X0+ 輸入 0 正
X0- 輸入 0 負
X1+ 輸入 1 正
X1- 輸入 1 負
X2+ 輸入 2 正
X2- 輸入 2 負
Y0+ 输出 0 正
Y0- 輸出 0 負

485A 485A 端
485B 485B 端

Ground 接地

文字標籤
V0+ 電源正極
V1+ 電源正極
V0- 電源負極
V1- 電源負極
X0+ 輸入 0 正
X0- 輸入 0 負
X1+ 輸入 1 正
X1- 輸入 1 負

485A 485A 端
485B 485B 端
Y0+ 输出 0 正
Y0- 輸出 0 負

Ground 接地

EM2-20 / EM2-25  馬達配線圖

線長 (L) 3m 5m

線長 (L) 3m 5m
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EM2 系列 － 電動迴轉機械夾
感應器固定及使用方法

夾爪部感應器位置調整方法
調整方法 : 1. 將「感應器     」由「固定本體     」前方放入感應器溝槽缺口,然後插入感應器溝槽內。

2. 將「感應器     」調整至想要的感應位置後,將「感應器固定螺絲     」鎖緊即可。
S B
S K

感應器 S

感應器固定螺絲 K

固定本體 B

感應器型號

黑(-)
(+)白

DC 10 ~ 28V使用電壓 :

CS-8B

* 本公司保有此資料無預告內容變更之權利

感應器型號

棕 (+)
藍 (‒)

棕 (+)
黑
藍 (‒)

藍(-)
(+)棕

藍(-)
(+)棕

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

使用電壓 :
CS-9Ｂ

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

使用電壓 :
CS-9D

藍(-)
(+)棕

DC 5 ~ 30V使用電壓 :
CS-8Ｂ

藍(-)
(+)棕

藍(-)
(+)棕

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

使用電壓 :
CS-15Ｂ

藍(-)
(+)棕

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

使用電壓 :
CS-30E

DC 5 ~ 120V
AC 5 ~ 120V

使用電壓 :
CS-15T

DC 5 ~ 30V使用電壓 :
CS-8G

棕 (+)
藍 (‒)

DC 5 ~ 30V使用電壓 :
CS-7B

DC 4.5 ~ 28V使用電壓 :
CS-8GN(P)




